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Ausgangskoordinaten Zentrierte Koordinaten 

Ursprungssystem Zielsystem Ursprungssystem Zielsystem 

Pkt.Nr. 𝑦‘ [𝑚] 𝑥′ [𝑚] 𝑦 [𝑚] 𝑥 [𝑚] 𝑦′ − 𝑦𝑠
′  [𝑚] 𝑥′ − 𝑥𝑠

′  [𝑚] 𝑦 − 𝑦𝑠  [m] 𝑥 − 𝑥𝑠  [m] 

             

            

            

         

         

Summe               

                        = 𝑦𝑠′                       = 𝑥𝑠′                         = 𝑦𝑠                         = 𝑥𝑠 S =Schwerpunkt 

 

Polarkoordinaten, Maßstabsfaktor und Drehwinkel: 

 Ursprungssystem Zielsystem Maßstabsfaktor Drehwinkel 

Pkt.Nr. 𝑙‘ [𝑚] 𝑡𝑠 ′ [gon] 𝑙 [𝑚] 𝑡𝑠 [gon] 𝑞𝑖 =  𝑙
𝑙´⁄  𝜀𝑖 =  𝑡𝑠 − 𝑡𝑠´ [gon] 

              

              

              

       

       

    Mittelwerte:  𝑞𝑚 =     𝜀𝑚 =    

 

 

Berechnung der umzuformenden Punkte          mit     𝑙𝑠,𝑖  = 𝑙𝑖
′  ∙  𝑞𝑚   und    𝑡𝑠

𝑖 = (𝑡𝑠
𝑖)′ + 𝜀𝑚 

Pkt.Nr. 𝑦𝑖′ 𝑥𝑖′ 𝑦𝑖
′ − 𝑦𝑠′ 𝑥𝑖′ − 𝑥𝑠′ 𝑙𝑖

′ (𝑡𝑠
𝑖)′ 𝑙𝑠,𝑖 𝑡𝑠

𝑖  𝑦𝑖 − 𝑦𝑠

= ∆𝑌 
𝑥𝑖 − 𝑥𝑠

=  ∆𝑋 
𝑦𝑖 𝑥𝑖  

                          

             

             

             

             

 


