Koordinatenberechnung :

Ahnlichkeitstransformation — Kleinpunktberechnung — Freie Standpunktwahl — Bogenschlag - Einrechnungszug

Projektbezeichnung: ‘ Berechnung: Datum: ‘ Name:

Ausgangskoordinaten Zentrierte Koordinaten

Ursprungssystem Zielsystem Ursprungssystem Zielsystem
Pkt.Nr. y'[m] x" [m] y [m] x [m] y' —ys [m] x" — xg [m] y—Ys [m] x — x5 [m]
Summe
=y, = X =V, = Xg | S=Schwerpunkt
Polarkoordinaten, MaRstabsfaktor und Drehwinkel:
Ursprungssystem Zielsystem Malstabsfaktor Drehwinkel
Pkt.Nr. I [m] ts ' [gon] [ [m] ts [gon] q; = l/l' g = ty —t;" [gon]
Mittelwerte: qm = Em =

Berechnung der umzuformenden Punkte mit lg; =1+ qm und ti=(t) +ep

Pkt.Nr. i x;' yi—ys | = l; (to)' s ts Yi=Js Xi = Xs Yi X
=AY = AX




