Koordinatenumformung bzw. Kleinpunktberechnung

Name, Vorname: Matr.-Nr.: Datum:
Ist - Koordinaten (Ursprungsystem) Soll - Koordinaten (Zielsystem)
Pkt. Y ' [m] X ' [m] Pkt. Y [m] X [m]
A= =
E= =
AY' =Y/ - Y, = AY =Y. -Y, =
AX' = X' - X,' = AX = Xz - X, =
thse = tson =
€= € son =
e
Malstabsfaktor q= Sol _
st
Drehwinkel e=tg,-t =
Y/ [m] |Y; - Y, [m]l| t' [gon] |t =¢'+ € [gon]| AY;[m] |Y;,=Y, + AY;[m]
Pkt. Pkt.
X Im] | X/ -X,'[m]| e'[m] |e=e¢e'-q[m] | AX; [m] X;=X, + AX; [m]

http//:www.gia.rwth-aachen.de/Lehre/VKBauing/Formulare
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