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1) wegen der praktischeren Schreibweise hier: El = 5.850 kNm?

a) Bereich 1:
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wegen der praktischeren Schreibweise hier: El = 5.850 kNm?

b) Bereich 1:
q(Xl) :O
Qu,y =12
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3) wegen der praktischeren Schreibweise hier: El = 2.520 KNm?2

a) Bereich 1:
| 1 N
1,059 mm dr) =0,5x +3
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Bereich 2:
q(xz) =0
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M(Xz) :6)(—12

Wi,y = —é(ﬁ%xz —12x —12)

W) = —%(x3 —6x? —12x)
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c) IXB—P Bereich 1:
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Aufgabe 1

a) Randbedingungen
M(x, =0)=0
M(x,=1)=0

w(x, =0)=0

w(x, =1)=0
Randbedingungen
Q(x, =1)=0
M(x,=1)=0

w(x, =0)=0
w(x,=0)=0

b)

Aufgabe 2

a) Randbedingungen
Qlx;=1)=5

M(x, =0)=0
M(x,=1)=0

w(x, =0)=0

w(x, =1)=0

W(x, =0) = N, e,

12

1 ., 4
X® ——X
15

N, ol,

E,eA
Randbedingungen
Q(x,=1)=0
M(x, =0)=0
M(x,=1)=0
w(x, =0)=0
w(x, =1)=0
w(x, =0)=0

b)

E,eA,

1(1
Wi,y === ==X+
2 EI\160

Ubergangsbedingungen

Ubergangsbedingungen
Q(x, =1)=Q(x, =0)
M(x, =1)=M(x, =0)
wW(x, =1)=w(x, =0)
w(x, =1) =w(x, =0)

Ubergangsbedingungen
Q(x, =1)=0Q(x, =0)+5
M(x, =1)=M(x, =0)
M(x, =1)=M(x, =0)
wW(x, =1)=w(x, =0)

W (x, =1)=w(x; =0)

w(x, =1)=w(x, =0)

Ubergangsbedingungen
M(x, =1)=M(x, =0)
w(x, =1)=w(x, =0)

1
—X
8

4
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Aufgabe 3

a) Randbedingungen Ubergangsbedingungen
w(x, =0)=0
w(x =1)=0
w(x, =0)=0
w(x, =1)=0

b) Randbedingungen Ubergangsbedingungen
M(x,=1)=0 M(x, =1)=M(x, =0)
w(x, =0)=0 w(x, =1)=w(x, =0)
w(x, =0)=0
w(x, =1)=0

N, el
w(x, =0) = =0 wegen Ee A=
E, oA

C) Randbedingungen Ubergangsbedingungen
M(x, =0)=-6 M(x, =1)=M(x, =0)
M(x, =0)=-6 M(x, =1)=M(x; =0)
M(x, =1)=-6 wW(x, =1)=w(x; =0)
w(x,=0)=0 wW(x, =1)=w(x, =0)
w(x, =0)=0
w(x, =1)=0
w(x, =0)=0

N,el, N,el,
w(x; =0) = + =0 wegen Ee A= bzw. wegen N =0
E,eA E,eA,

d) Randbedingungen Ubergangsbedingungen
M(x, =0)=0 M(x, =1)=M(x, =0)
M(x,=1)=0 w(x, =1)=w(x, =0)
w(x, =0)=0
w(x, =1)=0
w(x, =0)=0

w(x, =1)=0

Lésung 3, Blatt 5

UNIVERSITY OF APPLIED SCIENCES

FH AACHEN



Prof. Dr.-Ing. Joachim Vorbriggen “Mechanik 11
Kapitel 4: Die Differentialgleichung der Biegelinie (DGL oder BGL) Ubung 3, Blatt 1

1) Gegeben sind die nachfolgenden Systeme mit Belastung.
E = 30000 N/mm?2; Querschnitt b/h = 15/25 cm. Berechnen Sie mit Hilfe der DGL die
max. Durchbiegung!

a) 6kN/m b) LKN/m
& A ¥
| 6.00 m | L 3.00m || 3.00m |
g 1 1 g ]

2) Gegeben sind die nachfolgenden Systeme mit Belastung.
E = 30000 N/mm?2; Querschnitt b/h = 15/25 cm. Berechnen Sie mit Hilfe der DGL die
Verdrehungen an den Stabenden sowie die max. und min. Durchbiegung!

a) b)

SKNl

» A < »
;L 3.00m | 3.00m | 300m | 3.00m |
] { ] ] ]

l

2.5kN/m

3.00 m
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3) Gegeben sind die nachfolgenden Systeme mit Belastung. Berechnen Sie mit Hilfe
der DGL der Biegelinie die maximalen Werte fiir die Durchbiegung und die

Verdrehung.

E =210.000 MN/m?
Querschnitt : Hohlprofil 71 100x200x4

a) b)
y
6kN -
snsm (TTTLLL]) skavn =
(¥ |
N N N —~
| R  Ery—
L 4.00 L
1 1 I, 4.00 m Il'
c) d)
o D
o
tn
(]
1
R_ # = A
3.00 L 4.00 L 4.00 L
* 1 1 1
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